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UNIDAD TEMATICA N° 1: Cinemética de la particula )
- Expresion de las magnitudes cinematicas de movimiento y uso de distintos sistemas de representacion para dichas

magnitudes. - Estudio de movimiento central. - Determinaci6n de las magnitudes cinematicas: posicién, velocidad y
aceleracion. - Empleo de ternas cartesianas, intrinsecas, polares, cilindricas y esféricas. —Movimiento central - Repaso

de Operaciones vectoriales - Resolucién de problemas. RA1

TIEMPO ASIGNADO: 4,5 HORAS CORRESPONDIENTE A 3 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 2: Dinémica de la particula y de sistemas de Particulas
- Leyes de Newton aplicadas al punto materia y ligaduras de vinculo. - Adecuado uso del Teorema de las fuerzas
vivas y conservacion de energia mecénica. - Vinculo de conceptos matematicos con variables provenientes. de

distintos sistemas. - Resolucién de problemas. RA1

TIEMPO ASIGNADO: 4,5 HORAS CORRESPONDIENTE A 3 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 3: Cinematica del Cuerpo Rigido
- Descripcién de los distintos tipos de movimiento rigido - Composicién de movimientos. - Comprensién uso y

aplicacién de la condicion de rigidez y la condicién cinemética de rigidez. - Determinacion de eje de movimiento
helicoidal instanténeo, centro instantineo de rotacién y sus caracteristicas. - Resolucioén de problemas. RA2

TIEMPO ASIGNADO: 4,5 HORAS CORRESPONDIENTE A 3 CLASES
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ngiéetagl{)g |l'lel glde QBJM}&&.CS. - Uso comprensivo de las mismas en la resolucion de
iores. - Teoremps de Galileo y de Coriolis. - Resolucién de problemas.RA2
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UNIDAD TEMATICA N* & Cinembticn de sietermns tigidos

- Anblisie v aplicacion de lus unidndes tembticas 3 y 4 paes I resoluciin de probleman vincoladon 4 ssteman
deformablee de cuerpos tigidos. - Uso comprensivo de Ias mismas en [a reaoluciin de probleman de las anidades |

temiticas anteriores < Resoluciton de problemas. RA2

TIEMPO ASIGNADO 3 HORAS CORPESPONDIENTE A 2 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 6: Geomettia de Masas y Tensor de Inercia

- Definicion de Centro de masas, centroide y centro de gravedad. Calculo de los mismos para sistema de puntos
materiales, y cuerpos rigidos unidimensionales, bidimensionales y tridimensionales. - Definicién matemética de
tensor. Definicién y chlculo de tensor de Inercia. - Determinacién de Invariantes, autovalores y autovectores de un i
tensor. - Comportamiento de un tensor de inercia ante rotaciones. - Teorema de Steiner. - Resolucién de problemas

RA3 |
|
TIEMPO ASIGNADO: 6 HORAS CORRESPONDIENTE A 4 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 7: Magnitudes dinAmicas

- Cantidad de movimiento para sistemas de puntos materiales, cuerpos rigidos y sistemas de cuerpos rigidos. -
Momento cinético o momento de la cantidad de movimiento para sistemas de puntos materiales, cuerpos rigidos y
sistemas de cuerpos rigidos. -Energia cinética para sistemas de puntos materiales, cuerpos rigidos y sistemas de
cuerpos rigidos. - Teorema de las fuerzas vivas y conservacién de energfa mecénica. - Resolucién de problemas. RA3

TIEMPO ASIGNADO: 4,5 HORAS CORRESPONDIENTE A 3 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 8: Din4mica de Cuerpo Rigido

- Primera y segunda ecuacién fundamental de la dindmica. - Aplicacién Primera y segunda ecuacién fundamental de
la dindmica a un Cuerpo rigido y a un sistema de cuerpos rigidos. - S6lido con un eje fijo. - Sélido con un punto fijo.
Obtencién de las ecuaciones de Euler y Euler modificado. - Resolucién de problemas. RA4

TIEMPO ASIGNADO: 7,5 HORAS CORRESPONDIENTE A 5 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 9: Dinédmica Percusiva

- Postulados fundamentales de la Din4mica percusiva. - Primera y segunda ecuacién Cardinal de la dinimica
percusiva. - Aplicacién Primera y segunda ecuacién cardinal de la dinimica percusiva a un Cuerpo rigido y a un
sistema de cuerpos rigidos. - Reacciones percusivas en un Sélido con un eje fijo. - Choque de cuerpos. Coeficiente de

restitucién elastoplastico. - Resolucién de problemas. RA4

TIEMPO ASIGNADO: 3 HORAS CORRESPONDIENTE A 2 CLASES

UNIDAD TEMATICA N° 10: Mecénica analitica y Vibraciones

- Vibraciones libres, forzadas y amortiguadas de un grado de libertad - Determinacién de factor de amplificacién
(Ganancia), frecuencia natural, periodo y pseudoperiodo. - Aislamiento vibratorio y transmisibilidad. - Propiedades
de los sistemas vibrantes, - Cuerda vibrante, obtencién de las pulsaciones y los modos de vibrar, para un sistema libre.

- Resolucién de problemas. RAS
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